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PRECAUTIONS

Attention

Make sure to plug your scal into the proper power outlet.
For maximum performance, plug into a power outlet 30 minutes before the usage for warm up.
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For consistent and accurate reading, maintain
\ ’
%’ periodical check by your CAS authorized dealer.
-
~Q)
Avoid sudden shock to the scale.
A

Grab on the bottom of the scale when moving.

Keep the scale away from other electromagnetic
enerating devices.

This may interfere with accurate reading.

Place the scale on firm and temperature consistent
environment.

By adjusting 4 comers of the scale, set the scale
even using the built in scale leveling indicator.

Take the battery out when scale is not in use for long
time. Leakage from the batteries is hazardous.




Gracias por adquirir la serie CAS PDC.

Estas series han sido disefiadas con la fiabilidad CAS, bajo un rigido control de calidad y
con un rendimiento excepcional. Sus departamentos especiales pueden disfrutar de
estos fiables productos CAS de alta calidad.

Creemos que sus necesidades seran satisfechas y tendra la confiabilidad adecuada. Este
manual le ayudara con el funcionamiento y el cuidado adecuados del PDC. Téngalo a
mano para futuras consultas.
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€@ PANTALLA Y TECLADO

LLAVES FUNCIONES

Se usa para ingresar o cancelar el peso de la tara.

e Se utiliza para establecer el punto cero.

&ncienda el interruptor de ENCENDIDO / APAGADO. Luego, la pantalla mostrara todos los segmentos.
y cuente "9" hasta "0".

‘Es posible que deba convertirlo en "0.000" presionando e tecla a menos que la pantalla

para indicar "0.000" debajo del plato vacio.

1. Modo de pesaje simple

055ﬂ ( Coloque un producto en el
uoJu ko

plato.

(@ Retire el producto del plato.




2. Pesaje con tara

@ Are significa el peso del contenedor que se utiliza para una mercancia.
@\ funcion de la tecla TARE es restar el peso del contenedor del peso total
cargado.

ni .
u ' kg (@ Coloque un recipiente en el plato.

UB kg @ presione el Q clave.
n

n ® Coloque un producto en el recipiente,
u L} kg entoncesla pantalla mostrara solo el peso

de la mercancia.

@ Retire el contenedor y la mercancia,

- B "95 kg luego la pantalla mostrara el peso del

contenedor con el simbolo "-".

= 8888 ® presione el e , luego la pantalla

I K9 uestra el "0.000".



1. Cémo configurar la luz de fondo

Esta funcién es util para ahorrar bateria, que no esté en uso. El
siguiente es el procedimiento de configuracién de la luz de fondo.

(@ Asegurese de que la energia esté APAGADA.

Mientras presiona la aa, encienda la bascula.
u it SEt kg La pantalla muestra "U - Set"

(Cuando suelte la tecla, le mostrara la

configuracién actual)

b' Ht @ Puede cambiar presionando
L kg la te@

‘ 3 presione el e para guardar la configuracién. Luego,
r < ' kg la pantalla mostrara todos los segmentos y contara
"9" hasta "0".

TABLA 1.

blof
- No use una luz de fondo
bi-o

b"- - Ht Usa luz de fondo cuando subes el peso

bl'- - an Usa la luz de fondo siempre




2. Cémo configurar RS-232

El siguiente es el procedimiento de configuracién de RS-232.

(D Asegurese de que la energia esté APAGADA. Mientras presiona el e , encienda la balanza.

TABLA 2.

r3-5k1
r3-5td

rn
ra"cu

Modo estable 1 (para imprimir)

(Transfiera datos siempre que el peso sea cero)

Modo estable 2 (para imprimir)

(Transfiera datos siempre que el peso sea estable)

Modo Continuar (para imprimir)

(transferencia continua de datos)

Modo de comando

(Modo de transferencia de comandos: CAS 10 bytes)

Modo de comando

(Modo de transferencia de comandos: CAS 22 byte)

Continuar modo 1
(Transfiera datos continuamente comenzando

con el comando 0x0A y 0x0D)

Continuar modo 2
(Transfiera datos continuamente comenzando con

command0x0A y 0x0D, incluido el punto decimal)

Modo estable 3
(Transfiera datos continuamente comenzando con el

comando 0A, 0D siempre que el peso sea estable)

Modo de comando "P"

(Modo de transferencia de comandos comenzando con el comando
"pr)

Modo de comando "$"

(Modo de transferencia de comandos que comienza con el comando "$")



3. Comunicacion de PC a escala

| -
L
Comando de PC Escala PDC
"Z" Se utiliza para establecer el punto cero.
T Se usa para ingresar o cancelar el peso de la tara
* Uso de capital alfabético
3-1. Protocolo RS-ST1 (Primero, después de que el peso es cero y luego, cuando se

muestra el valor del peso, se transfieren los datos).

nnnn
< uuuy 0,195 kg
[CRLF]
HOE
3-2. Protocolo RS-ST2 (Transfiera datos siempre que el peso sea estable)
nnnn .
- uuuy ke 0,195 kg
[CRLF]
T
0,650 kg
0650 |
3-3. Protocolo RS-CO (Transfiere datos continuamente)

0135

0,195 kg
0,195 kg
0,195 kg

0,195 kg
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3-4. Protocolo CAS-10 (modo de comando)

PROTOCOL
PC SCALE
- LLows | -
ACK
5 - (0X06)

COMMAND [
. DATA

[\

SOL

STX | STA | mrwar | W6 | W5 | W4 | W3 | W2 | W1 | WO | UNT | UNO | BCC | ETX

EOT

BCC = Suma O exclusiva

Comando de inicio: SOH = 01h, STX = 02h
DATOS: STA = Estable - 53h, Inestable - 55h
SIGNO = 20h (+), 2Dh (-)

Comando de finalizacién: ETX = 03h, EOT = 04h

3-5. Protocolo CAS-22 (modo de comando)

Estados Unidos (inestable) GS (peso bruto) ID del dispositivo Byte de estado de la lampara
Vacio Unidad (kg /)

ST (estable) NT (peso neto)
OL (sobrecarga)

[=]ID de dispositivo: 0x0
[=] Datos (8 bytes): cuando la fecha de peso incluye un decimal, por ejemplo, 13,5 kg, 8
bytes de cédigo ASCII correspondientesa0','0"','0','0", Se envian .'y'5".

[*] Byte de estado de la lampara

Bt7 | Bt6 | Bt5 | BT4 | B3 | B2 |y Bt0
1 Estable O M Impresora Bruto Ta ra ZEro
P Peso Punto
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3-6. Protocolo RS-CN1 (transmisién continua)

0A 0D W5 W4 W3 | W2 [ W1 | Sp Sp P5 P4 P3 P2 P1 Sp Sp
T6 T5 T4 T3 T2 T

Comando de inicio: 0Ah, 0Dh

Espacio: Sp - 20h

Datos: W5 ~ W1 - Peso, P5 ~ P1 - Precio unitario, T6 ~ T1 - Precio total

* Punto decimal no inclusién

3-7. Protocolo RS-CN2 (transmision continua)

0A 0D W5 | w4 W3 | W2 | W1 |WO|Sp |Sp | P5 | P4 P3 P2 P1 PO

Sp | Sp | T6 | T5 T4 | T3 | T2 | T1 | TO

Comando de inicio: 0Ah, ODh

Espacio: Sp - 20h

Datos: W5 ~ WO - Peso, P5 ~ PO - Precio unitario, T6 ~ TO - Precio total

*Inclusién de punto decimal

12




3-8. Protocolo RS-CN3 (transmisién continua estable)

0A oD W5 | W4 W3 | W2 | W1 | WO

Comando de inicio: 0Ah,

0Dh Datos: W5 ~ W1 - Peso

3-9. Protocolo RS-CN4 (modo de comando)

ordenador personal ESCALA

DATOS I

v

P (0 x 50)

A

STX | Sp | Sp | W5 | W4 | W3 | W2 | W1 | WO

Comando de inicio: STX = 02h

Datos: W5 ~ WO - Peso (inclusién de punto decimal)

3-10. Protocolo RS-CN5 (modo de comando)

ordenador personal ESCALA

$ (0x24) I
DATOS I

W5 W4 | W3 | W2 W1 | WO | CR

v

A

Datos: W5 ~ WO - Peso (inclusién de punto decimal)

Comando final: CR - 0Dh
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Interfaz USB

1: Vbus (5 V)
2:D-

3:D+

4: Tierra

Interfaz RS-232

USB Type B Socket

Velocidad en baudios: 9600 bps, sin paridad, 1 bit de parada

Poacale PC
s 1 lee |} e
T Tr Tx T
a 3
!4 45
Hﬁmm ﬂmﬁﬂ
D-Gr -Gl
Cannswicr Donnsarinr
(@pin} @dn)
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MODELO PDC PDC-S PDC-D
Doble Unico Dual Unico Dual Unico
Intervalo Intervalo Intervalo
Capacidad
Max Maximo 6 k Max Maximo 15 ke Max Maximo 30 ke
ekdogramos HAmeeia 1 6/15 kg @ame 1>k 15/30 kg mo S0k
e=2g e=5¢g e=10g
N _ e=1g _ e=2g _ e=5¢g
mi e=1/2g e=05g e=2/5¢g e=1g e=5/10g e-2g
e=0,2g e=05g e=1g
Externo 1/3000 1/3000 1/3000
Resolucién 1730001 _4/30000 | 13000 | _4/30000 | /3000 ~ 1/30000
Tara MAX - 2.999kg -5.998kg -5.998kg -14.995kg -14.995kg -29.990kg
. 1 cadauna*57,5 x24,8 2 cadauna*57,5 x24,8
Monitor Ninguno i i
[mm]/ LCD de 6 digitos [mm]/ LCD de 6 digitos
Simbolos CERO, TARA
Llaves Ninguno CERO, TARA

Dimensiones

370 (ancho) x 270 (profundidad) x 68,3 (alto) [mm] / 20 kg 370

Tamaiio del plato

(ancho) x 270 (profundidad) [mm]

Peso 5,1 kilogramos

Energia Adaptador DC6V 0,5A, USB5V
?::ae':::ura -10°C~+40°C/14°F~104°F

Interfaz USB tipo B, RS-232C

Opcién BLUETOOTH 4.0, CABLE RS-232, CABLE USB

% Aviso: las especificaciones estan sujetas a cambios por mejoras sin previo aviso.
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ERROR MESSAGE

Mensaje de error en la descripcién

. Solucién

Monitor
El "Z-Err" ocurre cuando una corriente
el punto cero se ha desplazado desde la tltima Llame a su distribuidor CAS.
calibracién de intervalo.
El mensaje "Err" se mostrard cuando los
limites ALTO y BAJO se establezcan como la Vuelva a restablecer el
misma o por encima de la capacidad peso.

maxima

El "Err 3" es un error de sobrecarga. Quite el peso.

dieciséis



MEMORANDUM

17



INDUSTRIAL WEIGHING SOLUTION™

CAS

CAS BLDG., #1315, YANGJAE-DAERO,
GANGDONG-GU, SEQUL, KOREA

TEL_ 82222253500
FAX_822 475 4668
www.globalcas.com

9002-PDC-0033-0 2017.11
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Specifications are subject to change for improvement without prior notice.



